IX JORNADA DE JOVENES INVESTIGADORES DEL I3A

Instituto Universitario de Investigacion ImplementaCién de redes neuronales en C’ Ell—_
deingenieriadeAragon  FPGAS usando tipos de datos de punto fijo | e B
Universidad Za ragoza Daniel Enériz, Nicolds Medrano, Belén Calvo \ f sETnEm

{eneriz, nmedrano, becalvo}@unizar.es
Grupo de Disefio Electrénico (GDE - 13A)

Virtualizacion mplementacion

Entrenamiento en dos fases: HLS (sintesis y verificacion)
OPyTorch —> OPyTorch + Cuantizacién” ' v
g j Vivado (disefio por bloques)
NP
FPGA (driver especifico)

ntroduccion

Simulacién en HLS para elegir el tipo de dato en punto fijo: 12-3

o 0.6
e | T obte
FPGA + NN: £ e | | | * Flujo de trabajo completo
« Procesamiento paralelo “ = e 3 bits 9 bits « |Tiempo de inferencia
’ M?nof t.iempo de infe..renda ® Olns-sloo 6750 7000 7250 e-s'oo 6750 7000 7250 porte entere parte decms! * Bajo incremento de error
+ Aritmética de punto fijo Tiempo (5 Tiempo (5 « Poco uso de area
h Error
Fusién sensorial: ;” | : !—L ----- promedio. (it (L
« 16sensoresgas & C —
IO L~ L=
 Filtrado EM | -— e pyTorch a
FC 16-32-12-2 = - — [ - B —— e Sl 2 s

6500 6750 7000 7250 7500 7750 8000 8250 ]
Tiempo (s} Tiempo (s)

Dataset: FONOLLOSA, J., SHEIK, S., HUERTA, R. y MARCO, S., 2015. Reservoir computing compensates slow response of chemosensor arrays exposed to fast varying gas concentrations in continuous monitoring. Sensors and Actuators B: Chemical, DOI 10.1016/j.snb.2015.03.028.
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